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# definepos()

+ localiza(qualidade : int) : structCoordenadasPos

+ para_escut

a()

+ continua_escuta()
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InterfaceControle

+ avisaPosicionadorDeMovimento()mov : structMovimento
+ move(tempo : int, direcao : int) : int

+ localiza(qualidade : int) : structCoordenadasPos

+ teletransporta(posicao : structCoordenadasPos)

+ paraEnvio()
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. InterfaceControle : Localizador
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